UNIVERZITET U SARAJEVU

ELEKTROTEHNIČKI FAKULTET U SARAJEVU

Broj: 01-125/22
Sarajevo, 10.01.2022. godine

Na osnovu čl. 56. st. (1), 69. stav (2) i 135. stav (3) Zakona o visokom obrazovanju ("Službene novine Kantona Sarajevo", br. 33/17, 35/20, 40/20 i 39/21), čl. 104. stav (2) i 151. stav (1) Statuta Univerziteta u Sarajevu (broj: 01-1093-3-1/18 od 28.11.2018. godine), člana 50. st. (2), (5), (6) i (7) Pravila studiranja za I, II ciklus studija, integrirani, stručni i specijalistički studij na Univerzitetu u Sarajevu (broj: 01-1094-1/18 od 12.10.2018. godine) i prijedloga Vijeća Odsjeka za automatiku i elektroniku (broj: 08-58/22 od 07.01.2022. godine), Vijeće Univerziteta u Sarajevu - Elektrotehničkog fakulteta na 57. elektronskoj sjednici, održanoj 10.01.2022. godine, donosi

ODLUKU

I

Usvaja se Lista ponuđenih tema i mentora za izradu završnih radova za drugi ciklus studija na Odsjeku za automatiku i elektroniku, u studijskoj 2021/2022. godini.

II

Lista ponuđenih tema i mentora iz tačke I, prilaže se uz ovu odluku i čini njen sastavni dio. 

III

Usvojene teme javno će se oglasiti na oglasnoj ploči i internet stranici Univerziteta u Sarajevu - Elektrotehničkog fakulteta. 

IV

Odluka stupa na snagu danom donošenja.











D E K A N










Prof. dr. Jasmin Velagić
Dostaviti:

1. Odsjek za automatiku i elektroniku

2. Prodekan za nastavu i osiguranje kvaliteta
3. Služba za nastavu
4. Oglasna ploča za studente

5. Internet stranica

6. a/a

Lista ponuđenih tema i mentora za izradu završnih radova za drugi ciklus studija 

na Odsjeku za automatiku i elektroniku u studijskoj 2021/2022. godini

Predmetni nastavnik/mentor: prof. dr. Abdulah Akšamović
1. Dizajniranje procesora posebne namjene

2. Sistem za horizontalno praćenje sunca kod plivajućeg PV postrojenja

3. Sistem hlađenja panela plivajućeg PV postrojenja

4. Sistem za vertikalno pozicioniranje panela kod plivajućeg PV postrojenja
Predmetni nastavnik/mentor: prof. dr. Samim Konjicija

1. Korištenje konvolucionih neuronskih mreža za klasifikaciju vremenskih signala

2. Korištenje prenesenog učenja u treniranju dubokih neuronskih mreža

3. Korištenje radijalne aktivacijske funkcije u dubokim neuronskim mrežama

4. Deep Reinforcement Learning

5. Višekriterijalno dinamičko programiranje

Predmetni nastavnik/mentor: prof. dr. Jasmin Velagić

1. Adaptivno upravljanje kretanjem mobilnog robota

2. Istovremena lokalizacija i gradnja mape robotskog okruženja korištenjem UKF-a

3. Sinteza GPI observera smetnji za sistem upravljanja vjetroagregatom

4. Semantička segmentacija robotskog okruženja korištenjem metoda dubokog učenja

5. Upravljanje oktokopterskom platformom zasnovano na vizualnoj povratnoj vezi

Predmetni nastavnik/mentor: prof. dr. Izudin Džafić

1. Ekstrakcija fazora fundamentalne komponente korištenjem metoda nelinearnih totalnih kvadratnih odstupanja

2. Ekstrakcija fazora fundamentalne komponente primjenom Fourier-Taylor metode

3. Ekstrakcija fazora fundamentalne komponente primjenom Taylor-Prony metode

4. Dizajn i implementacija uređaja za analizu kvaliteta električne energije

Predmetni nastavnik/mentor: prof. dr. Dušanka Bošković

1. Evaluacija značaja osobina EKG signala za klasifikaciju primjenom CNN

2. Statistička značajnost osobina EKG signala i uticaj na klasifikaciju

3. Statistička značajnost osobina signala srčanog ritma i uticaj na klasifikaciju

4. Statistička analiza performansi EKG uređaja: amplitude napona i frekvence otkucaja

5. Principi dijagnostike slikom i primjer primjene CNN na rendgen snimke pluća
Predmetni nastavnik/mentor: prof. dr. Bakir Lačević

1. Vremenski optimalno praćenje putanje u kolaborativnoj robotici

2. Sigurna interakcija čovjek-robot korištenjem PFL (Power and Force Limiting) principa

3. Identifikacija direktne dinamike robotskih manipulatora neuronskim mrežama

4. Planiranje kretanja robotskih manipulatora korištenjem informacije o distancama u radnom prostoru

Predmetni nastavnik/mentor: prof. dr. Adnan Tahirović

1. Modeliranje dinamičkih sistema u integriranom simulacionom okruženju Gazebo/ROS/Modelica

2. Modeliranje sistema za kompresiju zraka s ciljem analize performanse i optimizacije procesnih parametara
Predmetni nastavnik/mentor: prof. dr. Senad Huseinbegović
1. Modeliranje i simulacija fotonaponskog sistema  MARSHALKA 20kW

2. Modeliranje i upravljanje trofaznog sinhronog motora sa permanentnim magnetima  

3. Modeliranje i upravljanje dvosmjernog višefaznog DC/DC pretvarača

4. Modeliranje i upravljanje matričnim pretvaračem

5. Upravljanje vozilom sa elektromotornim pogonom na sva četiri točka
Predmetni nastavnik/mentor: prof. dr. Tarik Uzunović

1. Upravljanje trofaznim ispravljačem kao aktivnim mrežnim filterom

2. Upravljanje naponom i frekvencijom vjetrogeneratora u otočnom režimu

3. Upravljanje pozicijom i silom piezoelektričnog motora

4. Robusno upravljanje na bazi opservera smetnje

5. Bilateralni teleoperacijski sistem sa heterogenim robotima

6. Hibridno upravljanje pozicijom/silom robotskih manipulatora

Predmetni nastavnik/mentor: prof. dr. Emir Sokić

1. Implementacija SVM i Bayesovih estimatora na ugradbenom sistemu u svrhu procesiranja audio signala

2. Fuzija 2D i 3D mašinske vizije za potrebe klasifikacije objekata na proizvodnoj liniji

Predmetni nastavnik/mentor: prof. dr. Dinko Osmanković

1. Planiranje zadataka za sistem sa više mobilnih robota

2. Primjena metoda dubokog učenja za estimaciju rizika od poplava

3. Real time aspekti komunikacije industrijskog kontrolera i robota/simulatora

4. Sigurnosni aspekti komunikacije industrijskog kontrolera i robota/simulatora

Predmetni nastavnik/mentor: doc. dr. Almir Salihbegović

1. Upravljanje kvadkopterom zasnovano na kliznim režimima

2. Kompenzacija utjecaja smetnji dinamičkih sistema pomoću kliznih režima

Predmetni nastavnik/mentor: doc. dr. Nedim Osmić
1. Detekcija i lokalizacija kvarova za multirotorske letjelice korištenjem pokretnog horizonta

2. Rješenje problema upravljačke alokacije na sistemu multirotorskih letjelica

3. Upravljanje multimedijalnim aplikacijama korištenjem gestura posredstvom čipa MGC 3130 3D travkimg i Gesture Controller

